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个人简历
2018/09-2022/06
烟台大学文经学院
自动化
主要课程：电路分析原理、模拟电子技术、数字系统与逻辑控制、计算机原理及应用、电机与拖动基础、自动控制原理、现代控制理论、电力电子技术、信号与系统、检测技术及控制仪表、PLC控制技术、过程控制、集散控制与现场总线、工厂供电等相关课程；排名：专业前5%。
2022/09-2025/06
兰州理工大学
控制工程
主要课程：高等控制工程、线性控制理论、矩阵理论、智能控制、自适应控制、工程伦理、机器学习等相关课程；平均成绩：84.72（学位：86.71）（专业前30%）。




基本信息
姓    名:
胡海亮

专    业：
控制工程
年    龄：
24岁

毕业院校：
兰州理工大学
学    历：
硕士研究生

电    话：
19119390701
民    族：
汉

邮    箱：
941482321@qq.com
求职意向：
技术类

住    址：
山东菏泽东明

2022.09-至今
面向极端环境的铝电解智能天车机器人系统
区域创新发展联合基金（组员）
· 依据国家发展战略需求，探究铝电解作业工艺流程中面临的迫切待解决问题，并论证系统方案；
· 参与方案技术的验证，实验设计，以及相关功能开发；
· 设计一种可实现铝电解多功能天车集成功能的新型作业系统和实现铝电解多功能天车的精确定位方法；
· 进行极端环境中天车机器人系统相关控制方案的仿真实验。
2023.09-至今
面向山地丘陵地域的地面施肥机器人研发
横向课题（项目负责人）
· 依据甘肃农科院要求，探究地面施肥机器人在山地丘陵地域作业过程中待解决的问题，并论证研发方案；
· 项目启动阶段：主要负责工艺流程的理解和控制方案的验证，以确认技术的可行性；
· 项目开发前期：主要负责控制方案设计（导航，施肥），并书写控制方案说明书；
· 项目开发中期：主要负责施肥装置、配料仓结构设计；硬件设计（供配电设计：负荷计算、供配电接线图；传感器设计：传感器接线图），并基于RT200地盘机器人、UR5e机械臂完成手动施肥功能开发，基于KINOVA机械臂完成施肥打孔实验数据采集并基于前期理论进行分析；
2023.10-2024.07       鹤管自动对归位系统研发                横向课题（机器人组组长）
· 项目启动阶段：主要负责鹤管机械结构改进方案，以实现鹤管末端姿态不变；


· 系统开发前期：主要负责基于MATLAB仿真平台对改进后的鹤管建立三维模型，并验证机械结构改进方案可行性，同时对鹤管机器人进行理论推导、算法研发（机械臂控制器、轨迹规划、空间避障）、仿真验证；
· 系统开发中期：主要负责基于PLC控制器编写研发算法，通过PLC控制器控制机械臂（UR10e）底层电机进行物理实验并完成实验日志，以验证算法的可行性、鲁棒性； 
· 系统开发后期：主要负责基于PLC控制器编写鹤管机械臂算法应用到实际鹤管机械臂，并在兰州市西固区验证定位精度和重复进度；
· 系统调试阶段：于福建省福州市福清市东南电化科技有限公司进行设备调试，远程配合控制组对鹤管机器人完成调试并验证相关功能，经过一周后设备正式投入使用，至今鹤管机械臂从未出现任何定位和避障错误等问题，进而获得客户满意评价。



教育背景
项目经历

工作经历


奖项荣誉
· 学业奖学金：1）2018-2019年度国家励志奖学金
2）2019-2020年度国家励志奖学金
3）2020-2021年度省政府奖学金
4）兰州理工大学2022—2023年度研究生三等学业奖学金
· 荣誉称号：  1）2020年度山东省优秀学生荣誉称号
2）2020-2021年度校级优秀学生荣誉称号
3）2022届山东省优秀本科毕业生
4）2022届烟台理工学院优秀本科毕业论文
· 国家级比赛：1）第十八届“西门子杯”中国智能制造挑战赛（离散行业自动化工程实践方向）全
国总决赛特等奖（全国排名第三）
2）第十五届“西门子杯”中国智能制造挑战赛（离散行业自动化方向）全国总决赛一等奖
3）第十三届全国大学生数学竞赛（非数学专业）全国一等奖（全校第二）
4）第十二届“蓝桥杯”全国软件和信息技术专业人才大赛，单片机设计与开发大学组，全国总决赛三等奖
5）第十八届“西门子杯”中国智能制造挑战赛（离散行业自动化工程实践方向）西北赛区特等奖
6）第十五届“西门子杯”中国智能制造挑战赛（离散行业自动化方向）华北二赛区一等奖
7）第十二届“蓝桥杯”全国软件和信息技术专业人才大赛，单片机设计与开发大学组，山东赛区一等奖
8）第十三届全国大学生数学竞赛（非数学专业）山东赛区一等奖
9）第十二届山东省大学生物理科技创新大赛一等奖
10）2020年TI杯大学生电子设计竞赛，获得山东赛区二等奖
11）第十一届山东省大学生物理科技创新大赛二等奖
12）2020年全国大学生数学建模竞赛，获得山东赛区三等奖
13）第十届“蓝桥杯”全国软件和信息技术专业人才大赛，C/C++程序设计大学生B组山东赛区三等奖
14）中国国际大学生创新大赛（2024），获得甘肃赛区金奖并进入决赛
技能证书
· 嵌入式水平：  工业互联网嵌入式开发工程师中级（能力四级）证书
· 软件开发水平：《在线蓝牙调试系统软件》软件著作权证书
· 职业资格证书：1）高级软件工程师证书
2）高级电气工程师证书

2022/06-2022/09  
比亚迪（抚州）
PLC工程师
负责完成四门两盖六条产线程序的现场调试；
负责完成现场部分功能的程序编写；
负责培训现场操作工；
负责根据图纸接机器人，PLC，变频器线路。

1）具备良好的中英文手册阅读能力，并能够根据手册操作相关设备进行开发任务；
2）具备良好的中英文实验写作能力，能够阅读中英文论文并实现代码复现；
3）熟练操作Microsoft Visual Studio、ROS、MATLAB、Lingo、Altium Designer、Proteus、Keil4、Keil5、Multisim、组态王、Python、PyCharm、Dreamweaver、Node-Red、Android Studio、Eclipse、博图系列软件等专业软件平台；
4）熟练操作Windows平台上的各类应用软件，如Word、Excel以及Power Point等；
5）独立完成制作自动贩卖机，运用STM32为主控芯片+OV7670摄像头+射频卡+压力传感器+舵机+OLED显示屏+稳定光源，实现图像识别酒水，刷卡扣费，视频链接第三期，自动售货机，最后优化，光源稳定_哔哩哔哩_bilibili；
6）基于Dreamweaver写过简单音乐网页，视频链接网页其实很简单2_哔哩哔哩_bilibili；
7）基于STM32作为主控芯片制作手机控制开关、语音控制开关，视频链接分别是手机控制灯的开关_哔哩哔哩_bilibili、语音控制灯的开关_哔哩哔哩_bilibili；
8）基于Node-RED、腾讯云、腾讯连连以及PLC相关软件平台开发手机控制小程序和UI界面，实现对工业生产线的监控和控制，视频链接是数据库同时处理两条通道，时间+数据_哔哩哔哩_bilibili；
9）能够实现基于ROS平台的机器人开发任务，包括机械臂控制、相机功能的应用（如物体识别和训练识别模型），以及底盘机器人、雷达和手柄等功能的开发；
10）具备使用Microsoft Visual Studio进行电脑软件（以曾开发的工业软件为例视频链接机械臂研发自己构建上位机数字双胞胎_哔哩哔哩_bilibili、鹤管机械臂模型半实物仿真_哔哩哔哩_bilibili）和手机软件开发的能力，以及使用Android Studio和Eclipse进行手机软件开发的能力。


本人性格开朗、活跃，乐观向上，爱好广泛，具有很强的坚持和抗压能力，拥有较强的动手能力和适应能力，并具有良好的身体素质。与同学相处和睦融洽，乐于助人，对工作认真负责。能够积极参加学校及班级组织的活动，并能在活动中充分发挥出自己的作用。
自我评价
个人能力
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